SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWA 2 szt. PRZYKANALIKA KANALIZACJI DESZCZOWEJ
Dz. Nr 2012/10, 2013/5, 2013/2 W@wirki i Wigury w DZIALDOWIE

CPV 45232451 - 8
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1. CZESC OGOLNA

1.1. Zakres robot budowlano-moatavych

W zakres robét obfych zadaniem wchodzi:

- budowa 2szt. przykanalikbw kanalizacji deszczowidj ZD0 ok. 19mb + 4mb wraz z wpustami
oraz pdrednimi studniami inspekcyjnymi (2szt.) i osadniko\lszt.) do istniecych sieci
kanalizacji deszczowej w utwirki i Wigury w Dziatdowie (nowowybudowany odcingk

- odtworzenie istnigcej nawierzchni jezdni (asfalt, kostka brukowa)pcza (kostka brukowa),
kraweznikOw oraz warstwy humusowej (teren trawiasty) @aaie one wyspuja.

1.2. Prace tymczasowe i towarzyse

— geodezyjne wytyczenie projektowanych sieci;

— wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonavjcze

— zabezpieczenie i oznakowanie terenu rob6t orgedrrenie i wykonanie oznakowania
ruchu drogowego na czas prowadzenia robot.

1.3. Informacja o terenie budowy

Na odcinku objtym opracowaniem ulicaZwirki i Wigury (nowowybudowany odcinek)
uzbrojona jest w siec wodagiowa, kanalizaci deszczow, kanalizag; sanitar, energetyczna.
Teren zagospodarowany przeznaczony pod przyszénprat.

2. WYMAGANIA

2.1. Ogolne wymagania dotygze robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za ja&keovykonania oraz ich zgodi® z dokumentagj
projektows.

2.2. Wymagania dotyaze wiaciwosci wyrobéw budowlanych

Uzyte wyroby budowlane powinny odpowiadpolskim normom oraz méeaprobaty techniczne
i certyfikaty wydane przez upowaione instytucje badawcze.

W przypadku braku odpowiednich polskich norm matgriub wyroby powinny b§ zgodne

z normami ISO lub DIN.

Wykonawca uzyska przed zastosowaniem konkretnegobmyaprobat inspektora nadzoru.

W tym celu zobowizany jest przedstawi z odpowiednim wyprzedzeniem szczeg6towe
informacje dotycace zamawianych wyrobdw oraz aprobaty i certyfikaty.

W przypadku zastosowania wyrobow nie odpowiadgh wymaganiom zostan one
zdemontowane i wywiezione poza teren budowy natkdgkonawcy.

Za przechowywanie wyrobéw odpowiedzialny jest Wykana robot .

Wyroby powinny by skladowane, zgodnie =z instrukcjami wytworcéw, paowi by
zabezpieczone przed uszkodzeniem i zanieczyszerekyroby z tworzywa sztucznego nafe
zabezpiecz§ przed dlugotrwatym promieniowaniem stonecznym orarmdmiernym
nagrzewaniem.

2.2.1. Przykanaliki kanalizacji deszczowe]
a) Rury

Do budowy kolektora naky zastosowérury kanalizacyjne lite PVC 200 klasy S, SN 8 kR/m
Rury musza odpowiadanormie PN-EN 1401— 1:1999.
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b) Studnie

Studnia DN 1000 z kgow zelbetowych z betonu B-45 z osadnikami gteb. 0,5wraz zeliwny
azurowy DN 600 klasy D400

Studnie DN 400 PVC bez osadnika, wiatiwny 5T

Studnia DN 600 z kgéw zelbetowych z betonu B-45 z osadnikiemlgtO,5m, wpusteliwny
klasy D400

Studnia wielofunkcyjna odwodnienia liniowego o wym675 * 450 * 800 bez osadnika, ruszt
zeliwny klasy D400.

Studnie powinny odpowiadavymaganiom normy PN-EN 1917/2004.

2.2. Sprzet

Sprzt uzywany do wykonywania robot powinien dybezpieczny, sprawny, sprawdzony i
posiadé odpowiednieswiadectwa dopuszczaje do uytkowania tam, gdzie jest to wymagane
przepisami . Spkz powinien by dostosowany do specyfiki prowadzonych roboét i poan by
zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

2.3. Transport

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i wkiwosci przewaonych materiatow.
Liczba srodkow transportu dmzie zapewni@ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowe] ST i wskazaniaktspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym umowa. Wykonawcadzie usuwé na bieaco, na wilasny koszt wszelkie
zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami nadnograz dojazdach do terenu budowy.

2.4. Wymagania dotyaze wykonania robot
Roboty powinny by wykonywane zgodnie z dokumentadnstrukcjami producentow wgdzen,
materiatow i spretu oraz obowgzujacymi przepisami i normami.

2.5.1. Wykopy

W miejscach zb#ien i skrzyzowan z istniepcym uzbrojeniem podziemnym wykop naje
wykonywa reczny, na pozostatych odcinkach wykopy mechaniczémamach pionowych
H<1,5m. Zachowaostraznosé¢ przy zblizeniu do sieci wod. PVC 160.

Nalezy zabezpieczywykop przed naptywem wéd opadowych, dno wykopwaolirprzed
rozmigknigeciem i przemarzrciem. Nie mana dopuci¢ do uptynnienia lub rozlnienia gruntu
w dnie wykopu.

Roboty wykonywa odcinkami miedzy kolejnymi studniami z sukcesywnyasypywaniem.

Z dna wykopdéw naley bezwzgtdnie usun¢ wszelki gruz, fragmenty istnigjych rurocagéw,
przypadkowo naruszone, rozmoczone i przemarznpartie gruntéw, zagiujac je warstwa
grubegozwiru z zagszczeniem.

Zachow& wymagania zawarte w PN-B10736:1999

2.5.2. Podtee
Przykanalik posadowina podsypce piaskowej grub. 10 cm. Rury powinny bgarte na
zag:szczonym podtzu na 1/3 obwodu.

2.5.3. Obsypka i zasypka rur

Z bokéw i nad rura do wysoko 10 cm powyej wierzchu rury wykona obsypk piaskowa
technologiczna z zagzczeniem 95% wg zmodyfikowanego wahkiza Proctora. W podsypce
ani obsypce nie me by kamieni wgkszych nk 20 mm, gruzu ani innych przedmiotow
twardych lub ostrych. Grunt nie m® by zbrylony ani zmarzrty. Powyzej obsypki wykoné
zasypk z pospoiki z zagszczeniem Is=1,0.
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2.5.4. Monta

Montaz nalery rozpoca¢ po uprzednim przygotowaniu poden Przewody z rur PVC néig
montowa przy temperaturze otoczenia 0 —G0Monta rur i ksztaltek oraz usglzer nalery
wykonywa zgodnie z instrukcja producenta.

Sposob montar przewodow powinien zapewsiaitrzymanie kierunku i spadkow zgodnie z
dokumentacja techniczna.

Nalezy zachowé& wymagania zawarte w normach PN-EN 1610:2002, gmarunkach
technicznych wykonania i odbioru ruragdw z tworzyw sztucznych”.

2.5.5. Droga asfaltowa

Odtworzy¢ nawierzchng asfaltow: konstrukcyjra zasadnicz + warstwe scieralm o grub. 8cm +
4cm na podbudowie z tlucznia 20/40 grét@0cm oraz na podsypce piaskowej stabilizowanej
mechanicznie cementem grub. 50cm.

2.5.6. Droga brukowa
Odtworzy¢ z kostki betonowej polbruk grub. 8cm na podsym®aentowo - piaskowej
stabilizowanej mechanicznie cementem grub. 50cm.

2.5.7. Warstwa humusu
Odtworzy¢ istniepca nawierzchng poprzez natzenie uprzednio zdfej warstwy humusu z
darnira 0 grub. 15cm.

3. KONTROLA JAKOSCI | BADANIA WYROBOW | ROBOT

Projektowana kanalizacje grawitacyjna rgleodda prébie szczelniei wg PN-EN1610:2002.
Kontroli ciagtej podlega zgodrsé uzytych materiatdw z certyfikatami, dopuszczeniamazor
aprobatami technicznymi, skladowanie materiatowyzgp sposob monta, wykonanie
pofaczen, zag:szczenie podtea, obsypki i zasypki.

4. OBMIAR ROBOT

4.1. OgOlne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z do&aotacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosai@. Obmiar rob6t dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o eskr obmierzonych robdt i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminenyni obmiaru lzda wpisane do rejestru
obmiardéw .

4.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a
takze w przypadku wyspowania dhisze] przerwy w robotach. Obmiar robdt zanikgch
przeprowadza sie w czasie ich wykonywania. Obmiabét podlegajcych zakryciu
przeprowadza sie przed ich zakryciem . Wykonanmtavinno by zgodne z zakresem robot
ujetych w projekcie, przedmiarze i (ST) oraz obggujacymi przepisami i normami , ktorych
wykaz przedstawiono w pkt.7.
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5. ODBIOR ROBOT

5.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznoéci od ustalé roboty podlegaj etapom odbioru :
- odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu

- odbiorowi robot czsciowych,

- odbiorowi ostatecznemu,

- odbiorowi pogwarancyjnemu.

5.2. Odbiér robo6t zanikagych lub ulegajcych zakryciu

Odbior zanikajcych i ukgajacych zakryciu podlega na finalnej ocenieédio i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realjizulegna zakryciu .

Odbior robot zanikagcych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonywany w czasie umwiajacym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hanmi&vagolnego pogpu robot .

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem denizika budowy i
jednoczénie powiadamia Inspektora Nadzoru, a odbiédze przeprowadzony niezwiocznie,
nie p&niej niz 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika bydowowiadomienia o tym
fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér robét zanikagych i ukgajacych zakryciu obejmuje:

- sprawdzenie zgoddoi wykonanego odcinka z dokumentacja, w tym w sgohexci
zastosowanych materiatow,

- sprawdzenie prawidtowgoi wykonania robot ziemnych, a w szczegdrianateriatu podsypki,
obsypki i zasypki oraz zagzczania w/w elementéw,

- sprawdzenie prawidtowsoi montau na poszczegoélnych odcinkach a w szczedeimmiaczen
rur, spadkéw oraz wykonanie wlotéw i wylotéw kanatdo studzienek,

- sprawdzenie studzienek i komor, w tym w szczeg@nednych dna studzienek lub komor
oraz prawidtoweci wykonania kinet,

- sprawdzenie prawidtowai wykonania robot drogowych,

- wykonanie préb szczeldoi

5.3. Odbiér czsciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robot .

Odbioru czsciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odti@astatecznym robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

5.4. Odbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rze@@ggo wykonania rob6t w odniesieniu

do ich ilcsci, jakasci | wartasci .

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powia@oimem na pimie o tym
fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznexzmzez Zamawiagego w obecriti
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiecaj roboty dokona ich oceny jadaowej na
podstawie przedimnych dokumentéw, wynikbw badan i pomiarow, ocewigualnej oraz
zgodndci wykonanych rob6t z dokumentacja projektowa i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych rob6t pop@wgch lub robdt uzupetniagych,
komisja przerwie swoje czynid i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
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5.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osaégm robdt jest protokét odbioru
ostatecznego rob6t spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo .

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolapany przygotowanasgpujace dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesioaymanami oraz dodatkowa,sjezostata
sporadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawawdokumentow umowy i ewentualnie
uzupetniagce lub zamienne),

3. proby cinieniowe z wynikiem pozytywnym,

4. protokdty odbiorow robot zanikgjych i czsciowych,

5. dziennik budowy i rejestry obmiaréw (oryginaty),

6. deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robo6t towsrzcych np. przelgenie sieci
podziemnych oraz protokéty odbioru i przekazan@htsobot,

8. geodezyjna dokumentacje powykonawcza robéti siEbrojenia terenu,

9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku gegpey dokumentacji powykonawcze;.
Termin wykonania robét poprawkowych i robot uzupeghcych wyznacza komisja.

5.6. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydhdtrazwihzanych z usulciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisymiedv okresie gwarancyjnym .

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonywany na podstawie oceny wizualnej ohbiekt
uwzgkdnieniem zasad w punkcie ,,Odbior ostateczny rohét ,,

6. PODSTAWA PLATNO SCI

Ustalenia ogolne

Podstawa platrioi jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanawa jednostk
obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenianych ryczattowodptawa ptatnéei jest warté¢ (kwota)
podana przez Wykonawev danej pozycji kosztorysu.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:

- robocizre bezpdrednia wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnie
ubytkow i transportu na teren budowy,

- wartas¢ pracy i sprztu wraz z towarzysicymi kosztami,

- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko ,

- podatki obliczone zgodnie z obaw&ujacymi przepisami ,

- do cen jednostkowych nie najewliczac podatku VAT.

7. PRZEPISY ZWIAZANE

7.1. Normy

- PN-B-10736:1999 Roboty ziemne, wykopy otwartepitzewodow wod — kan.

- PN-EN 1610/2002 Budowa i badania przewodow kaaalijnych

- PN-EN 1401-1:1999 Podziemne bé&ngniowe systemy przewodowe z niezkuzonego
polichlorku winylu (PVC-U) do odwadniania i kanaigi. Wymagania dotyeze rur, ksztattek i
systemu.

- PN-EN 124:2000 Zwigczenie wypustow i studzienek kanalizacyjnych.
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- PN-EN 1917:2004 Studzienki wlazowe i niewtazoweeronu zbrojonego wiéknem stalowym i
zelbetowe.

- PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanaljae.

- PN-EN 13101:2004 Stopnie do studzienek wtazowych.

- PN-EN 206-1:2003 Beton ¢ 1. Wymagania wiasisoi, produkcja i zgodni.

- PN-91/B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenia w hudictwie. Konstrukcje betonowe i
zelbetowe. Zabezpieczenia powierzchniowe.

7.2. Inne dokumenty

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru rugg@dw z tworzyw sztucznych — wydana przez
Polska Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczejz@wej i Klimatyzacji — Warszawa

1994 r.

2. Rozporzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003v sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanpehU. Nr 47 poz. 401

3. Rozporadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20.1X.2001 r. wrasvie BHP podczas
eksploatacji maszyn i wdzer technicznych do rob6t ziemnych, budowlanych

4. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot twthno — montzowych tom 1| -
Budownictwo ogdlne

5. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot dthno — montzowych tom Il - Instalacje
sanitarne i przemystowe

6. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budowvecz dn. 01.10.1993r. w
sprawie bezpiechstwa i higieny pracy przy eksploatacji, remontactkonserwacji sieci
kanalizacyjnych Dz. Ustaw nr 96 poz. 437.

OPRACOWAL
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