SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT
PRZY BUDOWIE KANALIZACJI DESZCZOWEJ
CZESCI OSIEDLA POLNA MIEDZY ULICAMI ZBOZOWA I ZYTNIA
W DZIALDOWIE

1. CZESC OGOLNA

1.1. Zakres robot budowlano-montazowych

W zakres robot objetych zadaniem wchodzi:

- budowa kanalizacji deszczowej ©250+500mm =z ewentualng przebudowa sieci
wodociagowe] na skrzyzowaniach z projektowana kanalizacja (w przypadku wystapienia
kolizji ).

- demontaz i wywoz fragmentdw istniejacej kanalizacji deszczowej

- odtworzenie istniejacej nawierzchni asfaltowej oraz warstwy humusowej tam gdzie one

wystepuja

1.2. Prace tymczasowe i towarzyszace

-odwodnienie wykopow w razie koniecznosci

-geodezyjne wytyczenie projektowanej sieci

-wykonanie geodezyjnej dokumentacji powykonawczej

-wykonanie ktadek dla pieszych na wprost wejs¢ do budynkow

-zabezpieczenie 1 oznakowanie terenu robdt oraz uzgodnienie i wykonanie oznakowania

ruchu drogowego na czas prowadzenia robot

1.3. Informacja o terenie budowy

Kanalizacja usytuowana bedzie jezdniach ulic Polnej,Chabrowej,Lnianej,
Rzepakowej,Jeczmiennej,Owsianej oraz w pasach zieleni miedzy tymi ulicami.

Teren uzbrojony jest w sie¢ wodociagowa ,gazowa,energetyczna,telekomunikacyjna,
kanalizacji sanitarnej oraz czgsciowo kanalizacji deszczowej. Na odcinku Dist-D1
dlugosci 18m (wlaczenie ulicy Polnej do ulicy Sienkiewicza) jest nawierzchnia asfaltowa.

W pozostalych ulicach nawierzchnia gruntowa._ Zabudowa ulic jednorodzinna.



2. WYMAGANIA

Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania oraz ich zgodnos¢ z

dokumentacja projektowa.

2.1. Wymagania dotvczace wlasciwos$ci wyrobow budowlanych

Uzyte wyroby budowlane powinny odpowiada¢ polskim normom oraz mie¢ aprobaty
techniczne i certyfikaty wydane przez upowaznione instytucje badawcze.
W przypadku braku odpowiednich polskich norm materiaty lub wyroby powinny by¢ zgodne
z normami [.S.O lub DIN.
Wykonawca uzyska przed zastosowaniem konkretnego wyrobu aprobatg inspektora nadzoru.
W tym celu zobowiazany jest przedstawi¢ z odpowiednim wyprzedzeniem szczegdlowe
informacje dotyczace zamawianych wyrobow oraz aprobaty i certyfikaty.
W przypadku zastosowania wyrobdéw nie odpowiadajacych wymaganiom zostang one
zdemontowane i wywiezione poza teren budowy na koszt Wykonawcy.
Za przechowywanie wyrobow odpowiedzialny jest Wykonawca robot .
Wyroby powinny by¢ skladowane, zgodnie z instrukcjami wytwércow, powinny by¢
zabezpieczone przed uszkodzeniem i zanieczyszczeniem. Wyroby z tworzywa sztucznego
nalezy zabezpieczy¢ przed dhugotrwalym promieniowaniem stonecznym oraz nadmiernym

nagrzewaniem.

2.1.1. Materialy i urzadzenia

a) Rury

O500mm i @400mm — nalezy zastosowac rury kanalizacyjne dwuscienne (karbowane)
PE o $rednicy wewnetrznej S00mm i 400mmo sztywno$ci obwodowej SN4 kN/m? wg
PN-EN ISO9969

O315Smm - nalezy zastosowaé rury kanalizacyjne kielichowe PVC-U lite klasy N
faczone na uszczelki gumowe. Rury musza odpowiada¢ normie PN-EN 1401:1999
?250mm - nalezy zastosowac rury kanalizacyjne PVC-U lite DN 250mm klasy N
(SN 4 kN/m?) oraz klasy S (SN8kN/m?) wg PN-EN 1401-1:1999



b) Studnie
Wszystkie studnie oprocz studni D2,D4,D5 z kregdéw zelbetowych $rednicy 1,20m z
betonu minimum B-40. Studnie D2,D4,D5, z kregéw $rednicy 1,50m.
Potaczenia migdzy krggami na uszczelki gumowe. Wlazy na studniach zeliwne
@600mm klasy D400 z zatrzaskami. Studnie powinny odpowiada¢ normie PN-EN
13101:2004.

2.2. Sprzet

Sprzgt uzywany do wykonywania robdt powinien by¢ bezpieczny, sprawny,
sprawdzony i posiada¢ odpowiednie $wiadectwa dopuszczajace do uzytkowania tam, gdzie
jest to wymagane przepisami . Sprzet powinien by¢ dostosowany do specyfiki prowadzonych

robot 1 powinien by¢ zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

2.3. Transport

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wptyna niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych rob6t i wlasciwosci przewozonych
materiatléw. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej ST 1 wskazaniach Inspektora Nadzoru ,
w terminie przewidzianym umowa. Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach oraz dojazdach do

terenu budowy.

2.4. Wymagania dotyczace wykonania robot

Roboty powinny by¢ wykonywane zgodnie z dokumentacja, instrukcjami

producentéw urzadzen, materiatow i sprzgtu oraz obowiazujacymi przepisami i normami.

2.4.1. Wykopy

W miejscach zblizen i skrzyzowan z istniejacym uzbrojeniem wykop nalezy
wykonywac r¢czny szalowany.Na pozostatych odcinkach wykopy mechaniczne szalowane.
Nalezy zabezpieczy¢ wykopy przed naptywem wod powierzchniowych. W przypadku
wystapienia wody gruntowej nalezy obnizy¢ jej poziom ponizej dna wykopow.
Nie mozna dopusci¢ do uptynnienia lub rozluznienia gruntu w dnie wykopu.

Zachowa¢ wymagania zawarte w PN-B10736:1999.



2.4.2. Podloze
Rury nalezy ulozy¢ na podsypce piaskowej grub. 15¢cm. Rury powinny by¢ oparte na

zageszczonym podtozu na 5 obwodu.

2.4.3. Obsvpka i zasypka rur

Z bokow i1 nad rurami do wysokosci 30cm powyzej wierzchu rury nalezy wykonaé
obsypke technologiczna z piasku z zageszczeniem 90% wg zmod. wskaznika Proctora.
W podsypce ani w obsypce nie moze by¢ kamieni wigkszych niz 20mm, gruzu ani innych
przedmiotow twardych lub ostrych. Grunt nie moze by¢ zbrylony ani zmarznigty. Na
odcinkach gdzie kanaly zlokalizowane sa w jezdniach ulic zasypke nalezy zaggs$ci¢ do

osiagnigcia stopnia zaggszczenia Is=1 a w pasach zieleni 1s=0,95.

2.4.4. Montaz

Montaz nalezy rozpoczac¢ po uprzednim przygotowaniu podtoza. Przewody z rur PE i
PVC nalezy montowaé przy temperaturze otoczenia 0 — 30°C. Montaz rur i ksztaltek oraz
urzadzen nalezy wykonywaé zgodnie z instrukcja producenta. Sposéb montazu przewodow
powinien zapewnia¢ utrzymanie kierunku i spadkow zgodnie z dokumentacja techniczna.
Nalezy zachowa¢ wymagania zawarte w normie PN-EN1610:2002 oraz ,,Warunkach

technicznych wykonania i odbioru rurociagdéw z tworzyw sztucznych.

3. KONTROLA JAKOSCI I BADANIA WYROBOW I ROBOT

Projektowana kanalizacj¢ grawitacyjna nalezy podda¢ probie szczelnosci wg PN-EN
1610:2002 .Kontroli ciaglej podlega zgodno$¢ uzytych materiatow z certyfikatami,
dopuszczeniami oraz aprobatami technicznymi, skladowanie materialow, sprz¢t, sposob

montazu, wykonanie potaczen, zaggszczenie obsypki i zasypki.

4. OBMIAR ROBOT

4.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z

dokumentacja projektowa i1 ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiar robot



dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzonych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.obmiaru
beda wpisane do rejestru obmiarow .

4.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary begda przeprowadzone przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow
robot, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem .

Wykonanie robot winno by¢ zgodne z zakresem robot ujetych w projekcie, przedmiarze i
(ST) oraz obowiazujacymi przepisami i normami , ktorych wykaz przedstawiono w pkt.7.

5. ODBIOR ROBOT

5.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen roboty podlegaja etapom odbioru :

odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

odbiorowi robot czg¢$ciowych,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi pogwarancyjnemu.

5.2. Odbior robot zanikajacych lub ulegajacych zakryciu

Odbidér zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu podlega na finalnej ocenie iloSci
1 jako$ci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu .
Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych =zakryciu bedzie dokonywany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego
postepu robot .
Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos¢ danej czg$ci robot do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnie powiadamia Inspektora Nadzoru, a odbior  begdzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pozniej niz 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Odbidr robot zanikajacych 1 ulggajacych zakryciu obejmuje:
- sprawdzenie zgodno$ci wykonanego odcinka z dokumentacja, w tym w szczegolnosci

zastosowanych materialow,



- sprawdzenie prawidlowo$ci wykonania robdt ziemnych, a w szczegdlnosci materiatu
podsypki, obsypki i zasypki oraz zaggszczania w/w elementow,

- sprawdzenie prawidlowos$ci montazu na poszczegélnych odcinkach a w szczego6lno$ci
polaczen rur, spadkdéw oraz wykonanie wlotow i wylotéw kanalow do studzienek

- sprawdzenie studzienek i komor, w tym w szczegdlnosci rzednych dna studzienek lub
komor oraz prawidtowosci wykonania dna

- sprawdzenie prawidtowo$ci wykonania robdt drogowych,

- wykonanie préb szczelnosci.

5.3. Odbior czesSciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilo$ci 1 jakosci wykonanych czgsci robot .
Odbioru czgs$ciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor Nadzoru.

5.4. Odbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jakos$ci i wartosci .

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowe;j
na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz
zgodno$ci wykonanych robot z dokumentacja projektowa i ST.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robot uzupetniajacych,

komisja przerwie swoje czynnos$ci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

5.5. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokédt
odbioru ostatecznego robdt sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego .
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowal nastgpujace
dokumenty:
1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa,

jesli zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,



2. szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i
ewentualnie uzupetniajace lub zamienne),

proby cisnieniowe z wynikiem pozytywnym,

protokoéty odbiorow robdt zanikajacych i czgsciowych,

dziennik budowy 1 rejestry obmiarow (oryginaty),

deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow,

N kAW

rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych np. przetozenie sieci

podziemnych oraz protokdty odbioru i przekazania tych robot,

*

geodezyjna dokumentacje powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,
9. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej dokumentacji
powykonawcze;j.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i roboét uzupetniajacych wyznacza komisja.

5.6. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwiazanych
z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatym w okresie
gwarancyjnym .
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonywany na podstawie oceny wizualnej obiektu z

uwzglednieniem zasad w punkcie ,,0dbior ostateczny robét ,, .

6. PODSTAWA PEATNOSCI

Ustalenia ogolne

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenianych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawcg w danej pozycji kosztorysu.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
- robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnie
ubytkow 1 transportu na teren budowy,
- warto$¢ pracy i sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
- koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko ,
- podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami,

- do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.



7. PRZEPISY ZWIAZANE

7.1. Normy

- PN-B-10736:1999  Roboty ziemne, wykopy otwarte dla przewodow wod-kan.
- PN-EN 1610/2002 Budowa i badania przewodow kanalizacyjnych
- PN-EN 1401-1:1999 Podziemne bezcisnieniowe systemy przewodowe z

niezmigkczoneg polichlonko winyl (PVC-U) do odwadniania i
kanalizacji. Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu.

- PN-EN 124:2000 Zwienczenie wypustow i studzienek kanalizacyjnych.
- PN-EN 1917:2004 Studzienki wtazowe 1 niewtazowe z betonu zbrojonego widknem

stalowym i zelbetowe.

- PN-B-10729:1999 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

- PN-EN 13101:2004  Stopnie do studzienek wlazowych.

- PN-EN 206-1:2003 Beton czg$¢ 1. Wymagania wlasnosci, produkcja i zgodnos¢.
- PN-91/B-01813 Antykorozyjne zabezpieczenia w budownictwie. Konstrukcje

betonowe 1 zelbetowe. Zabezpieczenia powierzchniowe.

7.2. Inne dokumenty

1.

Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociagéw z tworzyw sztucznych — wydana przez
Polska Korporacja Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i Klimatyzacji — Warszawa
1994 1.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych Dz. U. Nr 47 poz. 401
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 20.IX.2001 r. w sprawie BHP podczas
eksploatacji maszyn i urzadzen technicznych do rob6t ziemnych, budowlanych

Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci kanalizacyjnych. Warszawa,sierpien 2003
COBRTI INSTAL zeszyt 9

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dn. 01.10.1993r. w
sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy eksploatacji, remontach i konserwacji sieci

kanalizacyjnych Dz. Ustaw nr 96 poz. 437.
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