PROUJEKT B UDOWLANO - WYKONAWCZY
Droga wraz z infrastruktura techniczng ul. Zwirki i Wigury @ Droga wraz z uzbrojeniem na dz. nr 2014/6, 2013/5, 2012/12

ST-01.451-0 Przygotowanie ternu pod budowe , kod CPV : 45100000-8
ST-01.451-2 Prace przygotowawcze

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Prace przygotowawcze

1.0.  WSTEP
2.0.  MATERIALY
3.0.  SPRZET

4.0.  TRANSPORT MATERIALOW | ELEMENTOW

5.0.  WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONYWANIA ROBOT
6.0.  KONTROLA JAKOSCIROBOT

7.0.  OBMIAR ROBOT

8.0.  ODBIOR ROBOT

9.0.  PODSTAWA ROZLICZENIA ROBOT

10.0.  PRZEPISY ZWIAZANE

1.0. Wstep

1.1. Przedmiot OST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z wytyczeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych projektowego odcinak drogi ul. Zwirki i Wigury w
Dziatdowie.
1.2. Zakres stosowania ST
Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i re-
alizacji robét na drogach krajowych. Zaleca sie wykorzystanie SST przy zlecaniu robot na drogach wojewodzkich,
powiatowych i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych SST
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Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z wszystkimi czynno-
$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wytycznie projektowanych drog i infrastruktury.

W zakres robét pomiarowych wchodzg :

- sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokoscio-
wych

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi)

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperéw roboczych)

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob uta-

twiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4.  Okreslenia podstawowe
Punkty gtowne trasy — punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koficowy punkt trasy.

1.5. Ogdle wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST-00 i ST-01.451-1.

2.0. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw , ich pozyskania i sktadowania podano w ST.01.451.1.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o diugosci okoto 0,50metra. Pale drewniane umieszczone poza granica robét ziem-
nych, w sasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m i dtugos¢ od 1,5 do 1,7m.
Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08m i dtugo$ci okoto
0,30m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe Srednicy 5Smm i diugosci od 0,04 do
0,05m.

,Swiadki” powinny mie¢ dtugo$¢ okoto 0,50m i przekréj prostokatny.

3.0. Sprzet
3.1.  Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST-01.451-1.
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3.2. Sprzet pomiarowy
Do wytyczenia trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tadmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do wytyczenia trasy drogowe;j i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac

uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4.0. Transport
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogoine wymagania dotyczace transportu podano w ST-01.451-1.

4.21. Transport sprzetu i materiatow

Sprzet i materiaty do wytyczenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

5.0. Wymaganie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robdt podano w ST-01.451-1.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z obowigzujacymi instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢é od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacjg i
wspdtrzedne punktéw gtéwnych tras oraz reperéw.
W oparciu o materiaty dostarczone przez zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomia-
ry geodezyjne niezbedne do szczeg6towego wytycznie robét.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wyko-
nawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtow-
nych trasy i (lub) reperéw roboczych. Btedy te powinny by¢ usuniete na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca powinien sprawdzic czy rzedne terenu okre$lone w dokumentaciji projektowej sa zgodne z rzeczywi-
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stymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig sig¢ od rzednych
okreslonych w dokumentacji projektowej , to powinien powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inzynie-
ra/Kierownika projektu. Wszystkie roboty dodatkowe , wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumen-
tacji projektowej i rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu zostang wykonane
na koszt zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera/Kierownika projektu oznacza, ze roboty dodatko-
we w takim przypadku obcigzg Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy , nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wy-
nikéw pomiaréw przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzér tych ozna-
czen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania ro-
bét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce Swiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang odtworzone
na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robét nalezg do obowigzkow Wykonaw-

cy.

Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtdwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkdw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg ro-
bét ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekracza¢
500m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi trasy drogowej, a takze
przy kazdym obiekcie inzynierskim.

Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosi¢
500metrow, natomiast w terenie falistym i gorskim powinna by¢ odpowiednio zmniejszona, zaleznie od jego konfi-
guraciji.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robét zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towa-
rzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdtuz
trasy drogowej. lle brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych
ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzynie-
ra/Kierownika projektu.

SPECYFIKACJE TECHNICZNE — PRACE PRZYGOTOWACZE 56

JM Architekci Sp. z 0.0., 80 — 443 Gdansk, ul. A.Necla 8



PROUJEKT B UDOWLANO - WYKONAWCZY
Droga wraz z infrastruktura techniczng ul. Zwirki i Wigury @ Droga wraz z uzbrojeniem na dz. nr 2014/6, 2013/5, 2012/12

Rzedne reperdw roboczych nalezy okre$lac z takg doktadnoscia, aby $redni btad niwelacji po wyrdwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne okresle-

nie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowg oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji paristwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej
w dokumentacji projektowe;.
$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakte-
rystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze byé
wieksze niz 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 cm dla pozostatych drdg. Rzedne niwelety punktéw osi
trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadno$cig do 1cm w stosunku do rzednych niwelety okre$lonych w dokumentacji pro-
jektowe;j.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt.2.2 .
Usuniecie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wykonawca robét zastapi je odpowiednimi palami

po obu stronach osi, umieszczonych poza granicami robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdw i wykopow na powierzchni tere-
nu (okreslenie granicy robét), zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia
dla poprawnego przeprowadzenia robét i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Do wyznaczania krawedzi nasypdw i wykopow nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki i wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypodw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1 metr. Odle-
gto$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej.
Odlegto$¢ ta co najmniej powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z do-

kumentacjg projektowa.

6.0. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-01.451-1.
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6.2. Kontrola jako$ci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ we-
dtug zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w
pkt.5.4

7.0. Obmiar rob6t

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru robét podano w St-01.451-1.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest hektar odtworzonej trasy w terenie.

8.0. Odbior robot

8.1. Ogdine zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w St-01.451-1.
8.1. Sposob odbioru robot
Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow

geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi/Kierownikowi projektu.

9.0. Podstawa rozliczania robot

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w St-01.451-1.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena za 1 ha wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych,
- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- wyznaczenie dodatkowych punktow wysoko$ciowych,
- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- zestabilizowanie punktéw w sposadb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i

ewentualne odtworzenie.
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10.0. Przepisy zwigzane

1.Instrukcja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji. Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe , GUGIK 1979.

6. Instrukcja techniczna G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Instrukcja techniczna G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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